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O curso de Engenharia Mecatrônica oferece uma graduação focada 
na formação de engenheiros capazes de integrar sistemas mecânicos, 
eletrônicos e de computação para desenvolver soluções automatizadas. 
Com carga horária de 3.600 horas, o curso é estruturado em módulos 
que abrangem desde a robótica até o controle automático e a eletrônica 
embarcada. Os alunos aprenderão sobre sistemas de automação, 
programação de sistemas embarcados, e inteligência artificial. A formação 
é complementada por disciplinas práticas e projetos que proporcionam 
uma visão integrada e aplicada da engenharia mecatrônica.

Durante o curso de Engenharia 
Mecatrônica, os alunos aprende-
rão sobre robótica, controle au-
tomático, eletrônica embarcada, 
sistemas de automação, e inte-
ligência artificial. As disciplinas 
abordam tanto a teoria quanto 
a prática, permitindo que os alu-
nos desenvolvam habilidades 
em análise e projeto de sistemas 
mecatrônicos. Os estudantes 
terão acesso a laboratórios mo-
dernos e participarão de projetos 
práticos que aplicam os conhe-
cimentos teóricos adquiridos. O 
curso prepara os alunos para en-
frentar os desafios da engenha-
ria mecatrônica, promovendo a 
inovação e a eficiência dos siste-
mas automatizados.

Os objetivos do curso de Enge-
nharia Mecatrônica são formar 
profissionais qualificados para 
desenvolver, implementar e ge-
renciar sistemas mecatrônicos, 
promover a inovação e a efici-
ência dos sistemas automatiza-
dos, e preparar os alunos para 
atuarem em diversos setores da 
economia. O curso busca desen-
volver habilidades práticas e te-
óricas em engenharia mecatrô-
nica, incentivando a pesquisa e 
a inovação. Além disso, visa pre-
parar os alunos para atuarem de 
forma crítica e reflexiva, contri-
buindo para o desenvolvimento 
tecnológico e a sustentabilidade.

Os graduados em Engenharia 
Mecatrônica encontram oportu-
nidades em indústrias de auto-
mação, empresas de tecnologia, 
consultorias, instituições de pes-
quisa, e órgãos governamentais. 
Eles podem atuar como enge-
nheiros mecatrônicos, projetis-
tas de sistemas automatizados, 
consultores, gerentes de proje-
tos, e pesquisadores. O mercado 
valoriza profissionais com habi-
lidades em integração de siste-
mas mecânicos, eletrônicos e de 
computação, automação indus-
trial, e inteligência artificial. Além 
disso, os graduados podem tra-
balhar em startups e empresas 
de desenvolvimento de tecnolo-
gia, criando soluções inovadoras 
para atender às demandas do 
mercado.
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(*) Integralização mínima considerando 1008 horas de estudo por ano, ou 3,5 horas de estudo por dia em 288 dias
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